
SubTemas
2.1  Control PID digital convencional

 Versión recursiva del control PID digital

 Estructura del control PID digital convencional

2.2  Control PID digital difuso acoplado

 Estructura del control PID digital difuso acoplado

Maldición de la dimensionalidad
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SubTemas
2.3  Control PI digital difuso acoplado

 Estructura del control PI digital difuso acoplado

 Escalamiento y fusificación de las señales de entrada

 Valores lingüísticos de las entradas y la salida

 Reglas de inferencia y desfusificación

2.4  Control PID digital difuso desacoplado

 Estructura del control PID digital difuso desacoplado

 Partes P, I y D del PID difuso desacoplado

 Mapeos, valores lingüísticos y reglas
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 ESTRUCTURA

Evita las complicaciones de la estructura acoplada

con base en sistemas difusos de una entrada y una

salida:
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Características

La estructura desacoplada es muy atractiva. La base

de reglas es mínima. La implementación es muy

sencilla y evita la maldición de la dimensionalidad.

Ejemplo: Sistema difuso Mamdani producto
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Parte P del PID difuso desacoplado
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Del diagrama:
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la Parte P
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Reglas de la parte P del controlador PID difuso

desacoplado
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Operación de la parte P del controlador PID

difuso
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la parte P
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Parte I del PID difuso desacoplado

11



Considerando solamente la trayectoria integral:

Por lo tanto, bajo la estructura del control PID digital, el

mapeo:

produce un efecto análogo al de la acción I. 12



Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la parte I
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Reglas de la acción I del controlador PID difuso

desacoplado
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la parte I
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Parte D del PID difuso desacoplado

16



Considerando solamente la trayectoria derivativa:

Por lo tanto, bajo la estructura del control PID digital,

el mapeo:

produce un efecto análogo al de la acción D.
17



Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la parte D
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Reglas de la acción D del controlador PID

difuso desacoplado
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Tema 2.4 Control PID digital difuso desacoplado

 Mapeo de entrada-salida de la parte D
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