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OBJETIVO. 

Exponer los temas aprendidos en la asignatura de Cinemática de Robots de manera que este 

documento sirva de guía para las nuevas generaciones interesadas en aprender más sobre 

robótica. 

ACTIVIDADES A REALIZAR. 

Elaborar un resumen de cada uno de los temas vistos en clase. 

  



 

 

 

 

 

 

UNIDAD I. Introducción a la robótica. 



 

  



 

  



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

UNIDAD II. Transformaciones homogéneas. 


